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поисковый буксируемый феррозондовый магнитометр-градиентометр

Зверев А.С., Любимов В.В., Суменко К.В.
Институт земного магнетизма, ионосферы и распространения радиоволн им. Н.В.Пушкова РАН
Московский Государственный Университет
         Поисковый буксируемый феррозондовый магнитометр-градиентометр (ПБФГМ) является векторным прибором, который предназначен для измерения градиента модуля ВМИ поля Земли и его составляющих в двух разнесённых точках пространства. Этот прибор разработан и предназначен для проведения исследовательских, поисковых и специальных работ как на исследовательских судах, так и на маломерных судах и немагнитных надувных плавсредствах (шлюпках, катерах, плотах).  ПБФГМ  включает в себя две части: забортную и набортную, соединенные между собой кабелем-буксиром (при работе в режиме «жёсткой измерительной базы») или двумя кабелями при использовании двух погружных гондол (ПГ) раздельно, при работе с переменной «измерительной базой». Набортная часть прибора  состоит из блока питания и персонального компьютера (ПК). Забортная часть прибора включает в себя буксировочный кабель и две ПГ, которые буксируется на расстоянии не менее трех длин корпуса судна-буксировщика от его кормы (не более 100 м). «Измерительная база» между ПГ при этом составляет от 20 до 100 м. При использовании жёсткой «измерительной базы», её величина может меняться в пределах 3…6 м. Магнитоизмерительные преобразователи (МИП) выполнены на базе феррозондовых датчиков типа FLC3-70 (Германия), сертифицированных во ВНИИМе, реализуют отсчётную точность измерения 1 нТл в диапазоне от 0 до ±70 мкТл и расположены в ПГ. Измеренная информация по линии связи (протокол RS-485) в цифровой форме передаётся на борт судна-буксировщика в ПК. Обе ПГ оснащены также цифровыми датчиками глубины и акселерометрами, позволяющими иметь информацию о глубине буксировки каждого датчика и динамике буксировочного процесса. Предусмотрена возможность работы прибора совместно с GPS-приёмником для привязки измеренных данных к координатам.
