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(57) Формула полезной модели
Система обучения операторов для технического обслуживания летательных

аппаратов (ЛА), состоящая из виртуального шлема с системой цветного
стереоскопического изображения с жидкокристаллическими (ЖК) матрицами,
полупрозрачными отражателями и ЖК-экранами, связанными их входами с
видеосмесителем, взглядоотметчиком, связанным с приемопередающей телевизионной
камерой, системой стереофонического звучания с встроенным микрофоном и
стереофоническими наушниками, измерителя углов поворота головы оператора с
фазочувствительным детектором (ФЧД), рецепторных устройств, установленных в
перчатках, налокотниках, жилете с дистанционным шагомером, наколенниках,
ботфортах, оборудованных оптико-волоконными датчиками перемещений, изгиба,
натяжения, тактильными датчиками, соединенных через преобразователи, платы
расширения и контроллеры с мини-ЭВМ вычислителем отработки рецепторных
устройств, отличающаяся тем, что в нее введены экспертная система, системный
процессор управления, измеритель расстояния между зрачками глаз, измеритель углов
поворота зрачков глаз, связанный с ними двумя входами измеритель углов поворота
взора, датчик мигания глаз, подключенный ко входу логического блока,
фотометрический блок, подключенный ко входу блока управления ЖК-масками, блок
видеосценариев, синтезатор образов, знакогенератор, логический блок, блок
сегментации, подключенный первым выходом к первому входу синтезатора образов,
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вторым выходом - к первому входу видеосмесителя, а входом - к кнопке,
расположенной на перчатке, первый выход блока базы данных соединен с блоком
базы знаний, второй выход связан взаимообратной связью с машиной логического
вывода, третий выход - со вторым входом синтезатора образов, а четвертый вход
соединен взаимообратной связью с системой интерфейса экспертной системы, вход
машины логического вывода соединен с выходом базы знаний, второй вход системы
интерфейса экспертной системы соединен с вычислителем отработки рецепторных
устройств, третий вход соединен с системным процессором управления, четвертый
вход соединен с первым входом блока нелинейного монтажа, третий, четвертый,
пятый и шестой входы синтезатора образов соединены взаимообратной связью со
вторым входом блока нелинейного монтажа, логическим блоком, знакогенератором,
фотометрическим блоком, а первый, второй, третий, четвертый выходы его
соответственно соединены со вторым входом блока управления ЖК-масками, со
вторым входом видеосмесителя, со входом стереофонической системы, со вторым
входом блока нелинейного монтажа, третий, четвертый, пятый входы блока
нелинейного монтажа соответственно соединены со вторым выходом системного
процессора управления, с выходом блока видеосценариев, с первым выходом
измерителя углов поворота взора, первый выход блока нелинейного монтажа
соединен с третьим входом видеосмесителя, второй и третий входы логического блока
подключены соответственно к измерителю углов поворота зрачков глаз и второму
выходу измерителя углов поворота взора, четвертый вход видеосмесителя связан с
выходом фотометрического блока, пятый и шестой его входы связаны с измерителем
углов поворота взора, седьмой вход связан с выходом системного процессора
управления, а первый и второй выходы видеосмесителя подключены к ЖК-экранам
виртуального шлема, два входа измерителя углов поворота взора связаны с ФЧД
измерителя углов поворота головы оператора, при этом вход приемопередающей
телевизионной камеры через волокконные световоды и призму оптически связан с
зеркалами взглядоотметчика, а выход приемопередающей телевизионной камеры
подключен ко входам измерителя углов поворота зрачков и входу измерителя
расстояния между зрачками, кроме того, третий и четвертый входы системного
процессора управления соединены соответственно с вычислителем отработки
рецепторных устройств и тумблером включения системы.
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